D-01.01.01 ROBOTY POMIAROWE PRZY POWIERZCHNIOWYCH ROBOTACH ZIEMNYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X3 wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odtworzeniem punktéw wysaékimwych przebudowywanych elementéw drogi.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rztwy na wykonanie roboét ,Przebudowa drogi gminmej
miejscowdci Domaszno w zakresie budowy peronu i wyniesionagejcia dla pieszych”.
1.3. Zakres robot obfych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajagcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie punktéw wysaiomwych
zaprojektowanej zatoki.
1.3.1. Odtworzenie punktow wysadaowych
W zakres robét pomiarowych, zygianych z odtworzeniem punktéw wysgkimwych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystawego punktow wysokieiowych,
b) uzupehienie terenu dodatkowymi punktami (mg@zenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysg@lowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly,roda ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w&pos
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.4. Okrélenia podstawowe
1.4.1. Okrélenia podstawowegszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” k.
1.5. Ogodlne wymagania dotyge robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[pkt. 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6Ine wymagania dotygze materiatdw
Ogl6lne wymagania dotygeze materiatldw, ich pozyskiwania i skladowania padam OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
Do utrwalenia punktéw gtéwnych placu najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggiookoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza geamnihdt ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania, powinny ihie
srednie od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istadglj nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i diug&ci od
0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mi& diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”. (&t
3.2. Sprzt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
» teodolity lub tachimetry,
* niwelatory,
+ dalmierze,
e tyczki,
e faty,
e taSmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kigw wysoka@ciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt. 4.
4.2. Transport spetu i materiatdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogélne” pkt. 5.



5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujgcymi Instrukcjami GUG i K (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawigjcego dane zawiergje lokalizacg i
wspétrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadmnbliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegétowego wytyczenia robét.
Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawtnzyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.
Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ig sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawdapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazpujpa pomiarach Wykonawcy, nie mpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez kyniera.
Punkty wierzchotkowe musgzby¢ zaopatrzone w oznaczenia oftegace w sposob wyeay i jednoznaczny
charakterystyk i potazenie tych punktow.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaize czasie trwania
robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamagego zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia robonstan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne daviglowej realizacji rob6t nalg do obowizkdw
Wykonawcy.
5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét), zgodnie z dokumentagrojektovy oraz w miejscach wymaggjych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia roldmiejscach zaakceptowanych przezymera.
Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopdw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypéw o wysoda przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr.
Odlegta¢ migdzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii terenu.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektows.
6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt. 6.
6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kiowych naley
prowadzé¢ wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUG i K (1,2,346,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarow jest ha (hektar) odtworzonego placu.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogélne” pkt. 8.
8.2. Spos6b odbioru robét
Odbioér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geadinej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”. fkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 ha wykonania rob6t obejmuje:

e sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych i punkidgokaciowych,



e uzupetnienie terenu dodatkowymi punktami,
* wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
e wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
» zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrataprzed zniszczeniem i oznakowanie utatyae;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatnag¢ robot zwizanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestauyv koszcie robét mostowych.
10. PRZEPISY ZWAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogo6lne zasadyomykvania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olsstugwestycji, Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpamoma, GUG i K 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysaékimwa osnowa geodezyjna, GUG i K 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdciowe, GUG i K 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUG i K 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaeyGUG i K 1983.
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